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Podręczny przewodnik po mikrokontrolerach

Magistrala wewnętrzna  
(Y bitów)

X

4-bitowy

8-bitowy 

16-bitowy

32-bitowy

ARM Cortex

Przykładowy rdzeń CPU

Samsung SAM47

Microchip Atmel AVR

TI MSP430

Infineon TriCore

M4

Przykładowy mikrokontroler

Samsung S3C7(KS57)

Microchip AVR DB

TI MSP430

Infineon Aurix

STM32WLE5/E4xx

Przykłady: Y = 4, 8, 16, 32 bity (szerokość magistrali)

PWM

Blok modulatora szerokości impulsów (PWM) 
pozwala na sterowanie przez CPU przetwornicami 
napięcia, obciążeniem rezystancyjnym, silnikami itp. 
bez nadmiernego wykorzystywania zasobów CPU w 
krótkiej pętli timera

Pamięć RAM/ROM/FLASH

• Podstawowe instrukcje: ROM
• Pamięć programu: flash
• Pamięć danych: RAM

Generator zegarowy

• Oscylator kwarcowy albo
• Oscylator półprzewodnikowy

Kontroler przerwań

Obsługuje żądania przerwań (IRQ) 
pochodzące z różnych źródeł (np. 
urządzeń we/wy) i mogące występować 
jednocześnie

Porty szeregowe i UART

Blok uniwersalnego asynchronicznego 
nadajnika-odbiornika (UART) umożliwia 
odbieranie i wysyłanie danych łączem 
szeregowym przy bardzo niskim 
obciążeniu CPU

We/wy (GPIO)

Piny wejścia-wyjścia ogólnego 
przeznaczenia (GPIO) można 
konfigurować programowo, przełączając 
je w tryb wejścia lub wyjścia. Piny GPIO 
skonfigurowane w trybie wejścia często 
służą do odczytywania stanu sensorów lub 
sygnałów zewnętrznych. W trybie wyjścia 
piny GPIO mogą sterować urządzeniami 
zewnętrznymi, takimi jak diody LED 
czy silniki; często pośrednio poprzez 
zewnętrzne elektroniczne obwody mocy

Przetwornik  
analogowo-cyfrowy

Konwertuje dane odbierane  
z czujników na format rozpoznawany 
przez procesor

Timer/licznik

Różne układy. Najczęściej 
programowalny układ czasowo-
licznikowy (PIT)

Programowanie  
i debugowanie w systemie

Wbudowane w układ obwody, 
które umożliwiają debugowanie 
oprogramowania sprzętowego przy 
użyciu debugera, poprzez emulator 
układowy (ICE) mający dostęp 
protokołem JTAG

Procesor x-bitowy 

Od małych i prostych 
procesorów 4-bitowych po 
złożone procesory 32- lub 
64-bitowe


